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Abstraks :

Robot penghindar halangan merupakan salah satu dari sekian banyak robot yang
banyak dikembangkan hingga diperlombakan oleh banyak kalangan. Robot yang
dibuat penulis ini bergerak berdasarkan sensor yang mendeteksi adanya benda
atau halangan yang ada didepannya hingga mampu menghindari dari halangan
tersebut, serta didukung oleh dua buah motor DC yang berfungsi sebagai
penggerak robot sesuai alur perintah yang sudah diprogram dalam IC
microkontroler ATMegal®.
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