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Abstraks :

Robot penghindar halangan merupakan salah satu prototipe yang apabila
dikembangkan dapat digunakan dalam perlombaan maupun dibidang industri.
Robot dalam Tulisan IImiah ini menggunakan 3 buah sensor, robot ini akan
bergerak maju apabila ketiga sensor tersebut tidak menemui halangan
didepannya. Jika salah satu sensor kiri ataupun kanan, maka robot akan
berbelok. Jika sensor depan menemui halangan, maka robot akan berhenti.
Apabila ketiga sensor tersebut menemui halangan, maka robot akan bergerak
mundur. Robot ini menggunakan motor DC sebagai penggerak, dan robot ini
telah diprogram melalui debuah chip IC.
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