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kata kunci :

Abstraksi :

Robot dalam makalah ini bekerja berdasarkan garis putih yang mengenai sensor
yang digunakan. Robot ini menggunakan lima sensor garis putih yaitu Photo
Reflektor yang dipasang pada bagian depan, belakang, sisi kiri dan sisi kanan.
Robot ini juga menggunakan satu IC mikrokontroller AT89S52 yang berfungsi
sebagai pusat pengendali. Hasil dari output dari robot ini adalah robot akan
bergerak sesuai dengan garis putih yang memantulkan cahaya ke sensornya.
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